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Résolution numérique temporelle

O Résultats : méthode adaptée aux vibrations auto-entretenues

avec chocs et frottement
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Résultats

0 Cas 1: cycles limites de décollement/glissement
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Conclusion

0 Proposition d’une estimation des cycles limites

0 Adaptation de la méthode de tir a un systeme soumis a des
vibrations auto-entretenues
= Ajout de la période dans les inconnues du probleme
= Méthode énergétique pour initier la méthode de tir

0 Tres bonne estimation des cycles limites
= Décollement/glissement
= Adhérence/glissement




Perspectives : modele FEM de frein

Estimation énergétique
Méthode de tir
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