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introduction aux méthodes proximales
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1.7 Conditions d’optimalité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19
1.8 Conditions de Karush-Kuhn-Tucker . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20
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2.1.2 Aperçu de l’algorithme du gradient proximal . . . . . . . . . . . . . . . . 24
2.1.3 Quelques exemples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24

2.2 Outils pour les méthodes proximales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25
2.2.1 Régularisée de Moreau-Yosida . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27
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